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Extras din procesul verbal al sedintei consiliului

Facultifii de Automatici, Calculatoare, Inginerie Electrica si Electronici
din data de 03.03.2016

Sedinta s-a desfisurat in prezenta a 15 membri din care 12 cadre didactice
din efectivul de 20 membri, din care 15 cadre didactice.

La punctul 1 al ordinii de zi ,, Avizarea candidaturilor la functia de decan”,
candidatii pentru functia de decan gi-au prezentat CV-ul si programul managerial si
au raspuns la intrebdri cu privire la planul managerial prezentat.

Consiliul Facultifii de Automaticd, Calculatoare, Inginerie Electricd si
Electronica a supus la vot secret fiecare candidatura in parte.

Pentru avizarea candidaturii la functia de decan a d-nei conf.dr.ing, Daniela
Cernega, rezultatul votului membrilor consiliului facultatii este urméatorul:

- 9 voturi pentru

- 4 voturt impotrivi

- 1 vot abtinere

- 1 vot anulat

Presedinte Consiliul Facultitii de Automatici, Calculatoare, Inginerie
Electrica si Electronica
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AVIZ

In conformitate cu prevederile articolului 19, alin. (6) din ,,METODOLOGIA INTERNA DE
ORGANIZARE SI DESFASURARE A ALEGERILOR PENTRU STRUCTURILE SI FUNCTIILE DE
CONDUCERE DE LA NIVELUL FACULTATILOR SI UNIVERSITATII 2015-2016", aprobati prin
Hotirirea Senatulut universitar 156/04.11.2015, doamna conf. univ. dr. ing. Daniela Cristina
CERNEGA indeplineste conditiile pentru participarea la concursul de ocupare a functiei de decan.

Prin raportare la dispozitiile articolului 19, alin. (8) din Metodologie, avizul conform a!
compartimentului juridic din cadrul Universititii ,,Dunérea de Jos™ asupra dosarului de concurs al

doamnei conf. univ. dr. ing. Daniela Cristina CERNEGA este pozitiv.

Galati
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Dosar candidatura pentru functia de
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Conf. Dr. Ing. Daniela Cristina CERNEGA
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DECLARATIE PE PROPRIA RASPUNDERE

Subscmnatrré{/.% Mfﬁ&mdmdgék, identificat prin O'l
seria 2 L, nrooﬁfﬁ CNP 9263 ‘OYO(’/%&FD ..... , domiciliat in Gfm ........ , strada

MW[/W}LL nr. %, Bl e SCe e , ap. g(, in calitate de participant la
concursul organizat de Universitatea ..Dunarea de Jos” din Galati, in conformitate cu prevederile
art. 211, alin. (4) din Legea educatiei nationale nr. 1/2011, pentru ocuparea functiei de decan la
toate facultdtite din cadrul UDIJG, declar pe propria rispundere ¢ am citit, injeleg si imi asum
prevederile Metodologiel interne de organizare si desfagurare a alegerilor pentru struct-uriIe 5
functiile de conducere de la nivelul facultdtitor si universitatii 2015-2016, referitoare la procedura

de evaluare a candidatilor la functia dc decan, prevazuta in Ancxa 3 din metodologie.

Data, Semnditura,

29 02 200k mefm/

Sir Dinmpeasca nr 47 cod posial BO0008. Galal, Romdms el 40 334 130 109 fax +40 236 451 353 e-mal rectoratflugat ro. web www Lgai re



Facultatea de Automatici, Calculatoare, Inginerie Electrica si Electronici

PROGRAM MANAGERIAL

Candidatura functie de DECAN
Conf. Dr. Ing. Daniela Cristina CERNEGA

Martie 2016

OBIECTIVELE STRATEGICE vizate prin acest program managerial sunt :

- consolidarea programelor de studii de licentd, masterat si doctorat din
Facultate;

— ameliorarea pozitiei ocupate de aceste programe in clasamentele nationale.

POLITICILE care se vor aplica pentru atingerea obiectivelor se vor baza in

principal pe:

— dezvoltarea resursei umane existente, cadre didactice si cercetatori din
Facultate;

— madrirea efectivului colectivelor de lucru din Facultatea ACIEE, prin
angajarea de tineri pe posturi didactice si de cercetare;

— imbunétitirea climatului academic de lucru.

OBIECTIVE PE TERMEN LUNG

» Dezvoltare pe plan didactic prin flexibilizarea ofertei educationale, prin cresterea
calitidtii actului didactic, §i prin expansiune pe dimensiunile e-learning si de
partenariat cu companiile si prin parteneriat academic international;

» Imbunatitirea performantelor Facultitii in planul cercetirii stiintifice printr-o
mai mare participare la proiecte de cercetare nationale/internationale si prin
sporirea numdrului de publicatii in reviste sau a conferinte de prestigiu;

» Realizarea prin cooperare internationald, in conditiile noii Legi a Invatimantului,
a unor programe de masterat profesional In conformitate cu cerintele de pe piata
muncii;

» Diversificarea activitatii didactice prin noi tipuri de programe de studii : cursuri
de certificare sau cursuri de scurti durata dupa model european;



OBIECTIVE PE TERMEN MEDIU SI SCURT

>
>
>

v V. V¥V V¥V

Mentinerea specializirilor acreditate si adaptarea lor 1a noile cerinte

Consolidarea scolii doctorale din Faculate;

Cresterea numirului de cadre didactice care si promoveze examenul de
abilitare pentru conducerea de doctorat;

Organizarea de retele de cooperare locale si internationale (cu alte universitati,
cu companii din industria locald, pe plan didactic, stiintific si pentru practica
studentilor;

Autonomia financiari a facultatii;
Mentinerea unui buget echilibrat;

O marire a cifrei de gcolarizare dupé evaluarile ARACIS urmatoare;

Cresterea volumului de investitii (reabilitari, dotdri, echipamente, noi spatii de
invatamant) pentru laboratoarele didactice si de cercetare.

SOLUTII, RESURSE SI DIRECTII DE ACTIVITATE

Directia didactica :

>

>

Imbunitifirea continutului pedagogic de predare din cadrul specializarilor:
1. Elaborarea de materiale didactice-suport la toate disciplinele specializarilor;

2. Coroborarea programelor analitice ale disciplinelor care fac parte din aceeasi
arie tematicd §i compatibilizarea continutului didactic intre anii de studiu;

3. Alinierea programelor de studiu cu cele ale unor universitati din tari si de peste
hotare cu traditie in Invitdmantul din acelasi domeniu ;

4. Intensificarea mobilitdtii profesionale a cadrelor didactice si incurajarea
participarii acestora la cursuri de formare sau de perfectionare.

Perfectionarea metodelor pedagogice de transmitere a cunostintelor :
1. Orientarea pe invatfare - ca element central al demersului didactic;

2. Ameliorarea comunicirii cu studentii;



. Punerea accentului pe practica studentilor si pe incurajarea studentilor care 1si

gdsesc un loc de munca, cu pastrarea exigentei didactice;

. Incurajarea mobilititii studentilor in cadrul programelor europene;
. Independenta profesorului in stabilirea criteriilor de evaluare;

. Transparenta st corectitudine in evaluarea studentilor.

Directia de cercetare stiintifica :

»

YV V.V VYV V V¥

Obtinerea de proiecte-programe de cercetarc finantate national si international;
Incadrarea cercetarii individuale in programe i orientarea pe lucrul in echipa;
Sprijin pentru organizarea sesiunilor stiintifice studentesti;

Crearea de colective de cercetare mixte, care sd cuprinda profesori si studenti;
Sprijin pentru studentii si profesorii care obtin burse de cercetare;

Parteneriate public-private pentru dezvoltarea unor activitati de cercetare;

Formarea de echipe de cercetare conduse de cadre didactice din facultate care
indeplinesc conditiile de eligibilitate la programele PN II de tip: idei, resurse
umane §i parteneriate.

Directia organizatorica :

Transparenta decizionald, acces la informatie si lucru in echipi;

Fluidizarea comunicdrii prin informéri i reuniuni periodice ale colectivelor
Facultatii;

Crearea de grupuri de lucru pentru gestionarea activitatilor specifice;
Sprijinirea promovdrii rapide in posturi a celor care indeplinesc conditiile
legale precum si résplitirea colegilor care depun o activitate deosebit;

Dialog deschis si permanent cu conducerea departamentelor si a universitatii,
cu accent pe atingerea obiectivelor manageriale;

Configurarea unui program de evaluare a cadrelor didactice de citre studenti,
care s misoare anual situatia in care se afld Facultatea (in colaborare cu
departamentul de profil al universititii).



Program de promovare a ofertei educationale a Facultatii :

» Elaborarea unor produse de prezentare a ofertei educationale : pliante, site Web
cu informatii pentru candidati, preinscriere on-line;

» "Ziua portilor deschise”, deplasiri in licee si intalniri cu posibilii candidati;

» Contacte cu inspectoratele scolare judetene si liceele de unde provine
majoritatea candidatilor, licee identificate prin analiza statistici a bazelor de
date existente;

» Promovarea specializérilor departamentului (licentd si masterat) prin mass-
media, In presa locald si in cea de specialitate;

» Publicitate prin intermediul studentilor si a fostilor absolventi;

» Ameliorarea criteriilor de selectie a candidatilor, astfel incét si fie admisi cei
avand o buni pregitire in domeniile pe care se bazeazi formarea in informatica.

Principii de management:

o Regasirea spiritului apartenentei fiecaruia la institutia pe care o reprezinti,

e Dezvoltarea unor relatii profesionale bazate exclusiv pe egalitate de sanse,
onestitate si respect reciproc;

e Libertatea academica si de gandire;

e Democratie in actul de conducere;

o Transparentd decizionala si colaborare;

e Echitate si egalitate de sanse;

¢ Asumarea responsabilitatii.

Obiective strategice generale:

e Pregitirea cu maxim profesionalism a viitoarelor evaludri cu ameliorarea
rezultatelor obtinute la evaluarea domeniilor din 2011;
e [mbunétatirea calitifii procesului de invatamant;

o Incurajarea si promovarea de productii stiintifice relevante si cu vizibilitate;



e Diversificarea ofertei educationale si a serviciilor de instruire oferite in cadrul
facultatii;

e Mentinerea g1 dezvoltarea permanenta a patrimoniului existent;

o Consolidarea bazei materiale didactice si de cercetare stiintifica;

» Accelerarea procesului de modernizare a echipamentelor de cercetare avansata;,

Obiective strategice sub aspect managerial:

e Obtinerea celor mai bune rezultate in conditiile folosirii minime a resurselor
disponibile;
e Spirit de responsabilitate si raspundere In fata Consiliului de Administratie

Senatului Universitatii.

Masuri specifice in procesul educational;

¢ Dezvoltarea legiturilor dintre sistemul de invatimant si mediul extern scolii.
(atét in directia celor care ofera viitorii studenti cét si in directia celor care vor
utiliza absolventii);

e Micsorarea decalajului dintre nivetul de competenie al absolventilor si nivelul
necesar din perspectiva angajatorilor;

e Evaluarea internd periodicd a programelor de studii si a planurilor de
invitimant n vederea diminudrii riscului pierderii de catre institutia de
invitdmant a contactului cu piata muncii;

e Optimizarea numirului de programe oferite in functie de nivelul finantarii
primite, al resurselor umane disponibile si al cerintelor pietei muncii;

e Reformarea curriculard a cursurilor predate in facultate pentru o mai buni
compatibilizare cu cele predate in strdindtate mentindndu-se totodatd cerintele

pietii interne a absolventilor si ale expertizei nationale;



Imbunatatirea criteriilor de promovabilitate a studentilor;

Predarea pe baza principiului invatarii active si interactive si evaluarea pe baza
competenielor dobandite;

Dinamizarea predarii, Insusirii §i evaluarii cunostintelor cu punerea accentului
pe aplicarea creativa §i originald a cunostintelor dobandite cu evitarea totald a
reproducerii mecanice a cunostinfelor;

Sprijinirea absolventilor facultétii in vederea accederii in corpurile profesionale

nationale CECCAR, INM, etc;

OBIECTIVE STRATEGICE SUB ASPECTUL FINANTARII

Se vor aplica solutii alternative péna la aplicarea efectiva a noului sistem de finantare

propus de legea educatiei nationale cum ar fi:

Cresterea numarului de studenti strdini simultan cu asigurarea unui pachet de
asistentd specializata,
Cresterea numarului de programe masterale in limbi straine;

incurajarea participarii la programe de tip EuroMaster Mundus cu finantare

externa.

OBIECTIVE STRATEGICE IN DOMENIUL CERCETARII
STIINTIFICE

Se va avea in vedere faptul ci orice clasificare §i ierarhizare vizand facultatea este

hotarator influentata de performantele obtinute In domeniul cercetérii. O pozitionare

mai bund e rezultatul competivitatii reflectate prin calitatea resursei umane, a

productiei stiintifice si a volumului de fonduri atrase prin activitatea de cercetare.

Masurile propuse pentru atingerea acestor obiective sunt:

Premierea articolelor publicate in reviste cu factor de impact superior CNCSIS;
Orientarea fondurilor destinate dotérilor in functie de aportul la evaluarea

academicd pe domenii;



_saam,

ey

e Stimularea financiard a tinerilor participanti la conferinte sau deplasari in

vederea documentarii;

e Stimularea financiard a activititilor de brevetare realizatd de cadrele facultitii

sau de studentii acesteia.

Problematica cu specific studentesc
e Se va urmiri dezvoltarea personald a studentilor in directia autonomiei,
creativitdtii si capacitdtii de comunicare;
e Se va incuraja asimilarea limbilor de circulatie mondiala specifice domeniilor
de specializare ale facultdtii (engleza, germana);

¢ Stimularea i afirmarea categoriilor de studenti defavorizate.

CONCLUZII

Programul propus presupune asumarea plenard de cétre Decan a responsabilitatilor
legate de actul managerial. Pe de alta parte, obiectivele propuse nu pot atinse fard
sprijinul si participarea tuturor colegilor din Facultate, la toate directiile de activitate:

didactici, de cercetare 1 administrativa.

Conf.dr.ing. Daniela Cristina CERNEGA

/‘Jzﬂvy/k
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Nume / Prenume
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E-mail{uri)

Nationalitate(-tati)
Data nagterii

Sex

L.ocul de munca vizat/
Domeniul ocupational

Experienta profesionald

Perioada
Functia sau postul ocupat
ali si responsabilitafi principale

Numele si adresa angajatorului

Tipul acti

vitafii sau sectoru! de activitate
Educatie i formare

Pericada
Calificarea / diploma obfinuta

Disciplinele principale studiate /
competente profesionale debandite

{ “umele si tipul institutiei de invatAméant

! furnizorului de formare

Nivelul in clasificarea nationali sau

internationatd

Aptitudini $i competente

personale

Limba(i) matema(e)

Limba(i) strdiné(e) cunoscuta(e)

1|F&age

Autoevaluare
Nivel european (*)

Limba
Limba

0236 436182

Romana
05.04.1963

feminin

educatie

1993-2000

PhD

romana

Daniela.Cernega@ugal.ro

Decembrie 1989-
inginer cercetare, asistent, gef lucrari, conferentiar
Predare si cercetare
Universitatea ,Dunarea de Jos” din Galati, Nr.47, Sir Domneasca, 800008 Galati, Romania
Educalie §i cercetare

1 engleza, 2 franceza

CERNEGA/ DANIELA CRISTINA

Doctor in Automatica ,Cum Laudae”
Competente de cercetare

Universitatea ,Dunarea de Jos" din Galal]

Nr.3, B-dul Marea Unire, 800329, Galati, Romania

Birou +40-336-130 238 Mobil:

Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati, Romania

+40 722 706 800

] intelegere Vorbire - Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral ! Exprih?are scrisd

| conversatie ‘

E B2 1 B2 T 1 B 1. B2

[ B L2 B2 2 B1 2 B 2 B |

i (*) Nivelu! Cadrului European Cormun de Referintd Pertry Limbi Stréine




Competente si abilitati sociale

Competente si aptitudini | Director de Grant de cercetare PCE ID 506/2009-2012, organizator de sesiuni invitate la conferinte
organizatorice internationale, membra in comitetul tehnic sau in comitetul de organizare al unor conferinle organizate

sub patronajul unor organizatii profesionale internafonale ( IFAC INCOM 2012 www.incomi2.ro, IEEE

ICSTCC 2010, IEEE ICSTCC 2011) resposabil comitet de organizare ICSTCC

2012{http:/'www.ieee.orglconferences _events/conferences/conferencedetails/index.html?Conf [D=20

182)

Membra inConsiliul Facultatii din 1996,membra in Consiliul Departamentului AIE, membra in mai

multe echipe granturi de cercetare obtinute prin competitie

Secretar si Vicepregedinte filiala SRAIT Galati 2004-2016

Coordonator specializare Automatica si Informatica Aplicata Domeniul de studii Ingineria Sistemelor,

Coordonator echipa de realizare a dosarelor de evaluare periodica pentru specializarea AlA 2007 si

2012

Competente si aptitudini tehnice | Inginer Automatica si Calculatoare Facultatea Automatica si Calculatoare, Universitatea Politehnica
Bucuresti, doctor an Automatica, membra in comitete stiinfifice de program ale unor conferinie ale
organizaljiilor profesionale internationale IFAC ,ex LSS 2012, IEEE, ICSTCC 2013, 2014, 2015

i Membra comitet tehnic IFAC TC 5.1 hitp:{ftc.ifac-control.org/5/1/members

Membra a grupului GDR MACS Franta http:/fwww univ-valenciennes.frigdr-macs/node/17136

Competente si aptitudini de utilizare | Programare C, Maflab
a calculatorului

Alte competente si aptitudini
Permis{e) de conducere | permis de conducere cat B

Informatii suplimentare | Peste 50 articole stiintifice publicate in conferinie i reviste nationale §i internationale indexate 1S i
BDI

Anexe | Lista de lucrari

29.02.2016

2|FPage



ANEXA CV Daniela Cristina CERNEGA
Articole reviste indexate IS1

1. D.C. Cernega, Supervisor Design for a Class of Discrete Event Systems, Control
Engineering and Applied Informatics Vol. 7, No. 3, pp. 32-39, 2005,
http://www.ceai.srait.ro/index.php/ceai/issue/view/23

Carti si capitole in carti

V. Minzu, D. Cernega, Sisteme dinamice cu evenimente discrete — aborddri si aplicatii,
Editura Didacticd gi Pedagogicd, Bucuregti 2001 ISBN 973-30-2161-X

D.Cernega, Sisteme Dinamice cu Evenimente Discrete — Conducere prin Supervizare,
Editura Didactica si Pedagogica 2004, ISBN 973-3(-2658-1

D.C.Cernega, V. Minzu, Assemby Workstation Supervisory Control Technique, Software
and Hardware Engineering for the 21* Century, WSES Press 1999, pp 128 - 133, ISBN:
960-8052-06-8, Editor prof. Nikos Mastorakis

D.C. Cernega, V. Minzu, The Computation of the Supremal Controllable Language for an
Assembly Workstation, A Proceedings Volume from the 9™ IFAC/IFORS/IMACS/IFIP
Symposium Published for IFAC by ELSEVIER SCIENCE(iunie 2002), ISBN 0-08-
043691 9, ISSN 1474-6670, , IDS Number: BWOSL (ISI)Editori F.G. Filip, I. Dumitrache,
S.S. Iliescu , pp343-349

D.C. Cernega, A.l. Bratcu, A.Serbencu, Discrete Event Supervision for Communication
Protocol Conversion, Intelligent Systems at the Service of Mankind, Volume 2, edited by
Wilfried Elmenreich, J. Tenreiro Machado, Imre J. Rudas - UBooks, Augsburg, Germany,
2005. pp.227-238

R. SOLEA, D. CERNEGA Sliding Mode Control for Trajectory Tracking Problem —
Performance Evaluation, Lecture Notes in Computer Science, Ed Springer 2009 ISSN
0302-9743, ISBN 978-3-642-04276-8, 5769 LNCS (PART 2), pp. 865-874, DOI:
10.1007/978-3-642-04277-5_87 , www.Scopus.com

Adriana Serbencu, Adrian Emancil Serbencu and Daniela Cristina Cernega Evolutionary
Strategies Used for the Mobile Robot Trajectory Tracking Control, Lecture Notes in
Computer Science Volume 6353, Editura Springer 2010, DOI: 10.1007/978-3-642-15822-3,
ISSN  0302-9743 (Print}) 1611-3349 (Online),Pages 286-295, www.scopus.com,
http://www.springerlink.com/content/vu1k54uq8g5t8403/
http://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-642-15822-3 36

Daniela Cernega and Razvan Solea, Hybrid Control Structure for Multi-robot Formation,
Lecture Notes in Computer Science Volume 6353, Editura Springer 2010, DOI: 10.1007/978-
3-642-15822-3, ISSN 0302-9743 (Print) 1611-3349 (Online), Pages 307-316,
http://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-642-15822-3 38




Solea Razvan, Cernega Daniela, Mobile Manipulators Motion Planning Based on Trajectory
Tracking Controf, Lecture Notes in Electrical Engineering, Volume 174, Editors:Jean-Louis
Ferrier, Alain Bernard, Oleg Gusikhin, Kurosh Madani, ISBN: 978-3-642-31352-3 (Print) 978-
3-642-31353-0 (Online),pp 77-88, Springer 2012, http./link.springer.com/book/10.1007/978-
3-642-31353-0/page/1

Solea Razvan, Cernega Daniela, Obstacle Avoidance for Trajectory Tracking, Control of
Wheeled Mobile Robots , Studies inComputational Intelligence, vol.SC| 472, XXIV
Service Orientation in Holonic and Multi Agent Manufacturing and Robotics, Editors T.
Borangiu, A. Thomas, D.Trentesaux., ISBN 978-3-642-35852-4, pp. 279-290, DO}
10.1007/978-3-642-35852-4_ 18 © Springer-Verlag Berlin Heidelberg 2013,
hitp://iwww.springer.com/engineering/computational+intelligence+and+complexity/bo

ok/978-3-642-35851-7

Articole reviste indexate BDI

V. Minzu.,, D.C.Cernega, 1.A. Bratcu, 4 stochastic Algorithm for Treating the Precedence
Constraints in Discrete Optimization Problems, The Annals of "Dunirea de Jos"
University of Galati, Fascicle III, 1998, Electrotechincs, Electonics, Automatic Control,
Informatics, 1998, pp 46 — 51

D.C. Cernega, V. Minzu, Supervisory Control Technique for an Assembly Workstation as a
Dynamic Discrete Event System, Analele Universitdfii “Dunirea de Jos”din Galati,
Fascicula III 2001 Electrotehnica, Electronicd, Automatica, Informaticd, pp 68-74

D.C. Cernega, V. Minzu, Communication System Model for Supervisory Control, , Buletinul
Universitatii Petrol-Gaze din Ploiesti, Vol. LV, No. 2/2003, ISSN 1221-9371

Adrian Serbecu, Adriana Serbencu, V. Minzu, D.C.Cernega Multiagent Systems Used for
Discrete Optimization Problems, Buletinul Universitatii Petrol-Gaze din Ploiesti, Vol. LV,
No. 2/2003, ISSN 1221

R. Solea, U. Nunes,A. Filipescu, D. Cernega,Sliding Mode Control For Trajectory Tracking
Of An Intelligent Wheelchair, Revista THE ANNALS OF “DUNAREA DE JOS”
UNIVERSITY OF GALATI FASCICLE I1II, 2009, Vol.32, No.2, ISSN 1221-454X
ELECTROTECHNICS, ELECTRONICS, AUTOMATIC CONTROL, INFORMATICS :
http://www.ann.ugal.ro/eeai/index.html, Revista B+ COD CNCSIS 482

Luecrari proceedings indexate ISI

Cernega, DC; Bratcu, A, Design of a discrete event based supervisor for continuous
processes, , Edited by: Koussoulas, NT; Groumpos, PP, Conference: 8th IFAC/IFORS/IMACS/IFIP
Symposium on Large Scale Systems - Theory and Applications 1998 (LSS 98) Location: RION,
GREECGE Date: JUL 15-17, 1998 , Sponsor(s): Int Federat Automat Controf, Tech Comm Large Scale
Syst; Tech Comm Mfg Modeling Management & Control; Tech Comm Adv Mfg Technol; Tech Comm
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